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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej(Sifwymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru
robot brary sanitarnej dla zadaniglJzbrojenie terendw po bylych Zaktadach Przemyskniiaczanego w ltawie
w zakresie budowy sieci wodggowej i sieci kanalizacji sanitarnej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgxruijacg podstaw opracowania szczegodtowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i kontra#t przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyah pkt 1.1 .

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robotewpgh nizej

wymienionymi specyfikacjami technicznymi :
S-M-01.00.00 Wymagania ogolne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Siewodochgowa

S-03.00.00 Kanalizacja sanitarna grawitacyjna
S-04.00.00 Kanalizacja sanitarna tloczna
S-05.00.00 Roboty nawierzchniowe

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayjdzeéna do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obguijacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.3.Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kétdrmwych (wyznaczona przez Zamaw@ggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robét i administrowanie faat
tem.

1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do wygst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.5 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przérspektora nadzoraeszyt z ponumerowanymi stronami,zgiey do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robé6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych za-
tacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przelnspektora nadzoru

1.4.6.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane priaespektora nadzoru

1.4.7.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh prze-
dziat tolerancji nie zostat okélony - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.9.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.10.Polecenienspektora nadzory wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pirspektora nadzory w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji roboét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacha-
rakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ictédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wyko-
nania.




1.4.14.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - ¢& przedsjwzi¢cia budowlanego, stanoyda odebmg catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polega na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli lub

jej elementu.

1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktépezlone brzegi oraz spoiwo ulegaitopieniu.

1.4.17.Spoina - cgs¢ spawanego ztza, skladajca st wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoigepoiny.

1.4.19.Ztacze spawane - pgizenie dwdch lub wiej czéci wykonane za pomacspawania.
1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmadiem ciepta jest plomiegazowy.
1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérynddiem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22.Spawanie ¢gczne - spawanie, w ktérym zarowno posuw elektrathydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdha zigcza odbywaj sie recznie.

1.4.23.Spoina montzowa- spoina §czaca czsci prefabrykowane w ca#o konstrukcyjm wykonary w warunkach
spawania montawego.

1.4.24.Spoina szczepnakrotka spoina wykonana dla utrzymanig&z tgczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina cigta - spoina ul#ona na calej diugei zlacza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktérej potenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalsie od
zrédta, ilcsci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasieatzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatndé¢ materiatu dodczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofaczenie dwu lub wicej czsci, wykonane za pomazgrzewania.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonywanych robét, bezpiearwo wszelkich czynno-
ci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektows, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiadministracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmdanym w szcze-
gotowych warunkach umowy, uwzglniajgcym podziat na dokumentagprojektovs:
e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostam przekazane Wykonawcy,
«  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédwwykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy prhegpek-
tora nadzorustanowi cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich $obowizujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowie kolejnd¢ ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,Ogobktywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinspektora nadzoruktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane robadpstarczone materiatyetls zgodne z dokumentacprojek-
towg i SST. Dane ok#étone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéwaneéntéw budowli

5



musz wykazywa& zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczal-
nego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mbowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmge ochronysro-

dowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepisdw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub wlasndci spotfecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

- ¢$rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnychepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyohw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynadjaizp
dach. Materialy tatwopalnecta skltadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdfgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogseniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadipadowe zyte do robét bdg miaty aproba-
te techniczig wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpladiczeniu robo6t ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymé&zgod; na wycie tych materia-
low od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaoych wiacicielami tych uragdzer potwierdzenie in-
formacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemngtddacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inspektora nadzorui wladze lokalne o zamiarze rozpecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiaddémspektora nadzoru zainteresowane wiadze oragdaie z
nimi wspotpracowat dostarczagj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maapr Wykonawca ¢dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez Zamawiagego. Jeeli teren budowy przylega
do terendéw z zabudawmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenudawy mieszkaniowej w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inspektor nadzorbedzie na bigaco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonawe a wigcicie-
lami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wtaskoi i drég wewrtrznych. Jednale, anilnspektor Nadzoru




ani zamawiajcy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdd one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcegdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdlsoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siagdcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywat wszelkie ugnzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie orl@zzapewnienia bezpieaze
stwa publicznego. Uznajeg¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakfczenia robo6t do wydania potwierdzenia zakaenia przeinspektora nad-
zoru. Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweiqmo by prowadzo-
ne w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elembyty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na poleceninspektora nadzorupowi-
nien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg s jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami idulzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postandwiedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéhgty bedzie infor-
mowa Inspektora nadzore swoich dzialaniach, przestavgajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigngkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przdmspektora nadzoru

1.5.12.R6wnowanaoi¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéasnkretne normy i przepisy, ktére spethiaa-
ja materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsypaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia prhegpektora
nadzoru. R&nice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawa przedit@onelnspektorowi nadzordo zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmpozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzorw swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie z8aym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przeinspektora nadzoru Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej
zmieniany bez zgod\nspektora nadzoru

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadgedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty $akos¢ i wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru Miejsca czasowego sktadowania materiat@aglzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionychlnspektorem nadzordub poza terenem w miejscach zorganizowanych pigizonaw-
ce i zaakceptowanych przéaspektora nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do adywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien kgyzgodny z ofeg Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji




robét, zaakceptowanym przézspektora nadzoryw przypadku braku ustalen takich dokumentach spitzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przZespektora nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidehpektora nadzoru

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.  Wykonawca dostarciygspektorowi nadzorkopie dokumentéw potwierdzgych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzore swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacjinspektora nadzorynie mae by pdézniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgt; maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przezinspektora nadzoradyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktore nie wphymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniaddspektora nadzoryw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddgospetnid@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréw technicznycfirodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przdmnspektora nadzorupod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bhdzie usuwé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy oraz za jékaasto-
sowanych materiatdw i wykonywanych robét, za iclodig¢ z dokumentagj projektovg, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykecgoraz polecenianinspektora nadzoruWykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania tobo
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektora nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamisungte przez Wykonaw-
ce na wlasny koszt, z wytkiem , kiedy dany lad okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przezZnspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzezinspektora nadzoruie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzjelnspektora nadzordotyczice akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementobét keda oparte
na wymaganiach okélnych w dokumentach umowy, dokumentacji projektfoiver SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decysjispektor nadzorwwzgkdni wyniki badaé materiatéw i roboét, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywggie na rozwzang kweste. Polecenidnspektora nadzorpowinny by wy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przeznspektora nadzorypod grdba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacjlnspektora nadzorprogram zapew-
nienia jakdci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tamdugcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumen-
tacja projektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
e organizac wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadaebot,
e organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
e sposbb zapewnienia bhp.,
« wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,




« wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdllnych elementéw
robot,

e system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jaloly wykonywanych robét,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastiego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zéggiowadzenie badad,

* sposob oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmoéw sterujcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiariolo-
gicznym, proponowany sposob i fagmprzekazywania tych informadmspektorowi nadzory

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

« rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

* spos6b i procedgrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoinych elementow robdt,

e sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong
jakosé robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezed-
ne do pobierania probek i badmateriatow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&ontroli Inspektor nadzoru
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadzZapomiary i badania materialtdw oraz robot zstaetliwoscig za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu hddah czstotliwoi¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inspektor nadzorwstali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczpspektorowi nadzorgwiadectwaze wszyst-
kie stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inspektor nadzordogdzie mi€ nieograniczony do-
step do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor nadzoribedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotycacych uradzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyngé
ujemnie na wyniki badg Inspektor nadzormatychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépiu
je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materialdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem liada
materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania préddetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypo-
wane do bada Inspektor nadzorbedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzorWykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiha-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdenek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaw@j. Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wy-
konawe i zatwierdzone przelnspektora nadzoruPrébki dostarczone przez Wykonavwdn bada wykonywanych
przez Inspektora nadzorubeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przezinspektora
nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane praagpektora nadzoru

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadominspektora nadzorw rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi deijg ich
wyniki do akceptacjinspektora nadzoru




6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzorkopie raportéw z wynikami badgak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywanénspektorowi nadzorua formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzorwprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierapi@bek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcaréducent materialdbw powinien mu udzehiezlzdne;
pomocy.Inspektor nadzorudokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, bedzie
ocenid& zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow bada wlasnych badakontrol-
nych jak i wynikéw bad@dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzorgpowinien pobiera prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, tdnspektor nadzoru
oprze st wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatdw i rob6t z dokumentagprojektowy i
SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhaciezale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgtmwtornych lub dodatkowych batla pobierania probek
poniesione zostarmprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzormoze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
» certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z kryteriami technicznymi okéeony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat techniczromelz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsky Normg (PN-EN) lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badgda dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiajicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkama okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnma pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgruiacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ganika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcylhspektora nadzoru
Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélnci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przelnspektora nadzorprogramu zapewnienia jaka i harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenidnspektora nadzory
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanid@jch i ulegajcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggth ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zweku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycgee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglaoprzediaonelnspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowaniasi
Decyzjelnspektora nadzorwpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujaznaczeniem ich przygia lub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligljspektora nadzordo ustosunkowaniaesiProjektant nie
jest jednak strapumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elemen-
téw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadzawsisposéb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustate
- korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgistzawsze dogpne dlainspektora nadzoruprzedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniulnspektora nadzoro zakresie obmie-
rzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwedy wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek 4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcjnspektora nadzoraa pgmie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej platnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dhugcsci i odlegiaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali SST wigiciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edag wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakze w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanksch przeprowadzaesiw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniedy wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.Wyyngkomplikowa-
nych powierzchni lub okjosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie rejestru obmia-
row. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiar6w,
ktorego wzor zostanie uzgodnionyrspektorem nadzoru

11



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu. Odbidér robét zanikgych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu rob6t. Odbioru robo6t dokonufespektor nadzorprojektu. Gotowée danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmpawiadomienieninspektora nadzoru Odbiér krdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobud
wy i powiadomienia o tym fakcimspektora nadzoru

Jakac i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidgnspektor nadzorwma podstawie dokumentow zawieraj
cych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji z dokumenta-
Cja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonujénspektor nadzoru

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip
jakosci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na pimie o tym fakcielnspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdze-
nia przeznspektora nadzoraakaczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iodb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona praezawiajcego w obecrixi Inspektora nadzoru Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wyni-
kow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@pa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratmipetniagcych i robot popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychotgimprawkowych lub robét uzupetraaych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komise jakéé wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkezdstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodnrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
- opinig technologiczg sporazdzomy na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towamgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, fwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzen,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbio-

ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddr@awizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarows usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy platngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowe] lgdzie uwzgbdniac wszystkie czynnixi, wymaga-
nia i badania sktadaje st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Ddr 89, poz. 414 z phiejszymi zmianami).

Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmnych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktgata w dokumentacji budowlanej.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotycce wykonania i odbioru wyko-
pow w gruntach |-V kategorii dla zadanigUzbrojenie terenéw po bytych Zaktadach Przemystmziiaczanego w

ltawie w zakresie budowy sieci wodggbwej i sieci kanalizacji sanitarnéj

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakuthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagprojektovg obejmug :

a) mechaniczne wykonanie rob6t ziemnych wykopowych
b) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
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¢) transport nadmiaru gruntu na odlégtalo 5,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okékenia zostaty podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w ST M-0Q000kt 5.

Prace geodezyjne zgwiane z wyznaczaniem i realizadjydrotechnicznych budowli ziemnych obejmu;j
migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacjv terenie (w nawgzaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnmwvy
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegdinglementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robgazsnovg realizacyjn, elementow geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, krawdzie, zatamania itp.,

€) wyznaczenie na terenie budowy jw. beizpdnim jej asiedztwie odpowiedniej ikzi reperéw wysoko-
sciowych, przy czym punkty te powinny bylowigzane do geodezyjnej osnowy wységiowej obowizujgcej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontkol czasie realizacji budowli wymaganych nactiysé&arp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub pcsegdlnych jej etapéw) pomiaréw inwentaryzacyj-
nych uradzen i elementéw zakiczonych oraz spogdzanie planéw sytuacyjno-wysadaowych budowli i ich
aktualizacg.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej@zi nalezy wykona zanim stanie giona niedosjpna.

Do rob6t przygotowawczych nalezaliczy tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektdwzbrojenia.
Do tych rob6t nalieg réwniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki azych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw najewykona w wykopach szeroko i 8ko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,1m. W oparciu o uzgodnione plgytuacyjno — wysokieiowe i profile podtane ustak
lokalizacg uzbrojenia podziemnego i wykohegcznie prébne przekopy w celu ich odskmia. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley podwiest i zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadkuafiahia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nale powiadomé uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inweskiego
ustal¢ dalszy tok pogpowania robot.

Przed przysipieniem do robét ziemnych (wykonaniem wykopow) ppldoktadnie rozpozriacah tras
wzdhwz wytyczonej osi, przygotowapunkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanalu zabezpiecgywiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadeabku. Naley przewidzi€ przykrycia wykopow pomo-
stami dla przeégia pieszych lub pojazdéw. Odkiad urobku powinigd Hokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegidci co najmniej 0,6m. od kraylzi wykopu.

Podiae powinno by podtwnie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jdawarty swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na daagicinku na przynalmych profilach. Rury nale ukltada
na podsypce piaskowej grutmd 10cm.

Zasyp kanatu naly przeprowad# w trzech etapach:

| etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypkasypixa) z wydczeniem odcinkéw na gttzach,

Il etap — po prébie szczelém zigcz rur naléy wykona warstwe ochronm w miejscach zjczy,

Il etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwarjednoczesnym zagzczaniem i ewentuanrozbiorlg
deskowa i rozpoérscian wykopu.
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Zaleca s} stosowanie spezu, ktdry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakéw metalowych dopuszczalne jest w odlégi@o najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jegtizanie
mas ziemi z samochodu bezpadnio na rury.

W przypadku wysipienia torfu oraz gliny naky wykona wymiare gruntu rodzimego na piasek zag-
czalny, a jego zagzczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopdéw odcimba
parkingami i drogami wewgtrznymi, naley zasypa zag;szczonym kruszywem do wskaka Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem naley zasypa rury do wys. 0,20 m ponad wierzch z jednoczesngmgszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidiowe zagczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskans&gpnego napgzenia rur,
warunkuje uzyskanie wdaiwej wytrzymatdci.

W przypadku wysfpienia podczas prac wéd w wykopach, nglerykopy odwadnia np. poprzez zastoso-
wanie igtofiltréw lub odpompowywiawode pomp przeznaczondo odwadniania wykopow oraz najyewykona
wymiare gruntu rodzimego poreilzy obsypl kanatu a projektowanpodbudow drogi. Wymiar gruntu naley
wykona na piasek, a jego zeggczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym.

Podczas wykonywania robét ziemnych mgleszczegéla uwag zwrGck na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o gbokdsci powyzej 1,2 m naley umacnié przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywazgodnie z Warunkami technicznymi wykonania biodu robét budowlano -
montazowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowaniamontazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopow najeprzestrzegapostanowié zawartych w normie przed-
miotowej i ,Warunkach Technicznych Wykonania i Qualtoi. Roboty Ziemne”.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczné& w calym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojmh, podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powy-
szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimuy by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkiad. O ile Inspektor Nadzoruwdopczasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzetly nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowa-
nych rzdnych robo6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni
robét ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntow rodzimych, to najepodjé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdaliwiajacego uzy-
skanie wymaganych wako wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&odki, o ile nie § okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptaspektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okigonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji profkej i ST. W czasie kontroli szczegélowag; nalezy zwrocié
na:

a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,
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b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iggozakaczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00M@kt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectamiej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 SIE WODOCIAGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigUzbrojenie terenéw po bytych Zakladach Przemysientiaczanego w ltawie w zakresie
budowy sieci wodoggowej".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Siet wodociagowa - uktad wodocigowy przewoddéw znajdggych st poza budynkiem, shacy do cénie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci wodocigowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie ridabe pohczeniami, ksztait-
kami shizgce do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, steyayjch itp.
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1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagpuje rozgagzienie odcinkéw przewoddw lub instalowanie ele-
mentéw uzbrojenia. W sktadeata wchodz m.in. ksztaltki , zZicza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemetgliwne uzbrojenia

1_.3.5_ Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenisemadu przed osiowymi przemieszcze-
glgrgl Przewdd wodoaigowy rozdzielczy -przewdd wodoegigowy doprowadzagry wod: od przewodu magistral-
nego do przyczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog lub autostrasl

1.3.8. Podporyslizgowe — podparcia wodoggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w wodegistuzaca do zamkricia doptywu wody dla wy+
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wegoci

1.3.9.0dbiory i préby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbiér techniczny cgciowy - odbiér techniczny rob6t zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizoteego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii

1.3.9.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw dkego
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Pr6ba hydrauliczna préba szczelngi w ktdrej czynnikiem jest woda

1.3.10 Pozostale okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdre 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza gimazliwo$¢ zastosowania w budynku adzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAET
3. 1. Sprzt do wykonania budowy sieci wodoagowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania przytza sieci wodoggowej powinien wykazasie mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spratu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przew#one w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

17



4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0®@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przydcze naley wykona:

* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp

1:0,6 dla gruntu kategorii Il

*  w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy beamvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Przed rozpecem rob6t ziemnych natg wytyczye of
przewodu zgodnie z niniejszlokumentagj. Metody wykonania rob6t - wykopue@znie lub mechanicznie) powin-
ny by dostosowane do ghokasci wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz
posiadanego spgil mechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Do zasilania terenu w wegrzewidziano wykonanie pi@ieniowej sieci wodoggowej zasilanej z dwdbch
punktéw - projektowanej spinki wodagowej (od ul. Piaskowej do Al. Jana Pawta Il) omzstniepcej sieci
w ul. Ustugowe;.

Inwestycja zlokalizowana jest na obszarze miastad w jego wschodniej ¢zci. Obszar przeznaczony
pod inwestyg; od potnocy ograniczony jest rzglawka i jeziorem lawskim, od zachodu terenami ustugowo-
przemystowymi i zabudoavmieszkallg jednorodzing oraz wielorodzing przedzielog enklawy zieleni. Od potu-
dnia teren inwestycyjny ograniczony obszareinyen kompleksu lénego Lénictwa Smolniki.

Obecnie do terendéw inwestycyjnych prowadzi istuejdroga gruntowa na odcinku agznika do al. Jana
Pawta Il o dtugéci ok. 100m. Droga stanowi dojazd do paaych w pobliu ogrédkéw dziatkowych. Pozosiat
cze$¢ stanowi teren niezagospodarowany, ktory jest praktie w catéci pokryty ralinnoscia tgkows i nielicznymi
drzewami i krzewami.

Na czsci opracowania przebieggiej przez ogrody dziatkowe znajdugic réznorodne nasadzenia drzew i
krzewow ozdobnych typowe dla ogrodéw przydomowyith.terenie wysipuja niewielkie grupy drzew oraz poje-
dyncze drzewa i krzewy. Teren otoczony jest odnsti@otnocnej, wschodniej iegtym pasem rdinnosci drzewia-
stej i krzewiaste;j.

Na terenie olkjtym opracowaniem nie wygiuja zadne czynne sieci uzbrojenia podziemnego.
Opracowanie obejmuje zakresem gpsjace dziatki geodezyjne:

- obreb 6: 5/2, 8/1, 49/2.

- obreb 7:5/2, 12/1, 13/4, 16/4, 16/34, 16/55, 216/6(6/81, 216/62, 216/63, 216/64, 216/66, 216/72, 216/
216/109, 216/163, 216/164, 223/2, 225, 226, 228.

Brarza inzynieriasrodowiska:

- wodochg:
- sigt —dt. 4.296,1m
- odcinki przyhczy -dt. 993,0m*
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(*) - podane dtuggci przewodéw w rozumieniu ustawy o zbiorowym zaoperiu w wod i zbiorowym odprowa-
dzeniusciekow okrdlaja dtugas¢ odcinkéw przydczy sanitarnych, natomiast zgodnie z wytycznymipvasiie
kwalifikowalnosci wydatkéw POI$ 2014-2020 stanowiodcinki sieci sanitarnych.

Ze wzgkdu na zakres i rodzaj przeglsiziecia nie przewiduje gioddziatywania na formy ochrony przyro-
dy zar6wno na etapie budowy, jak i etapie ekspljatdastosowane rozgzania techniczne, technologiczne i or-
ganizacyjne spowodayj ze oddziatywanie planowanego przesigiccia nie przekroczy standardéw jgkosrodo-
wiska poza granicami terenu, do ktérego inwestaiguta tytut prawny, zaréwno na etapie realizadjiij& okresie
jego wytkowania.

Przygty sposob wykonania planowanego przedgiccia nie spowoduje negatywnego oddziatywania na
gatunki i siedliska, dla ochrony ktérych wyznaczamstat obszar Natura 2000, oraz na integkdlsieci Natura
2000.Realizacja inwestycji niectizie znaczco oddzialywa na powysze obszary i nieghzie miata negatywnego
wplywu na siedliska przyrodnicze oraz gatunlidiroi zwierzat.

Podczas planowanej realizacji inwestycji przewgdsig wycinke drzew i krzewéw. Inwentaryzaggieleni
objeto 215 sztuk drzew i krzewdw oraz ich skupin. Wetie zadrzewig nie odnotowano wyspowania gatunkéw
chronionych rélin. Do usungcia przewidziano 172 drzewa oraz 7 krzewéw lubskbpin o cznej powierzchni
83m2.Wykaz inwentaryzacyjny drzew i krzewow orazeg drzew i krzewow do usumiia stanowi odybne opra-
cowanie projektowe. Obszar oddziatywania inwestyagtatl wyznaczony wg ngglujacych obowazujacych norm i
przepiséw prawnych:

- rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 201& sprawie warunkéw technicznych, jakim powin-

ny odpowiada sieci gazowe (Dz. U. z 2013 r., poz. 640),

- ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochréogowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z40 zmianami).
Obszar oddziatywania obiektu nie wykracza pozafkizigeodezyjne okrdone w projekcie budowlanym.

Projekt budowlany obejmuje budewiercieniowej sieci wodoggowej wraz z odcinkami przytzy za-
konczonymi zasuwami. Stewodochgowa zasilanadulzie z dwdch punktow - projektowanej spinki wodggciwe]
(od ul. Piaskowej do Al. Jana Pawta Il) oraz zigtitej sieci w ul. Ustugowej. Wezenie projektowanych odcin-
kéw sieci wodocjgowej do istnigjcych sieci wykoné poprzez tréjniki. Sié wodocigowy uktadam w wykopie
otwartym i w rurach ostonowych oraz odcinki prpgy wodocagowych wykona z rur PE100 typoszeregu SDR17
o srednicy @A0mm-¢225mm. Sié wodochgows uktadam metod, przewiertu sterowanego wykaha rur PE 100
typoszeregu SDR11@ednicy@225mm z wewetrzng i zewretrzng warstwg ochronmn z tworzywa sztucznego.

Przewd6d wodoagowy uktadé@ w wykopie wgskoprzestrzennym naefiokasci min. 1,6m p.p.t. ha wypo-
ziomowanej lino utazonej podsypce piaskowej o grisookoto 10cm. Podsypka nie i zawierd ziaren osred-
nicy wigkszej ni 20mm. Po utéeniu rury wykond obsypk piaskows (lub z gruntu rodzimego) do poziomu przy-
najmniej 20cm (po zagzczeniu) powsej gornej powierzchni rury. Obsypkubija¢ warstwami o maksymalnej
grubasci 25cm, po czym przg§ do catkowitego wypetnienia wykopu.

Przewody wodoggowe pod drogami prowadziv rurach ostonowych. Rury ostonowe uktadane megtod
przewiertu sterowanego wykaha rur PE 100 typoszeregu SDR1%rednicy@355mm z wewetrzng i zewrgtrzng
warstwg ochronn z tworzywa sztucznego. Przewody wodgciwe prowadzone w rurach ostonowych uktada
ptozachslizgowych. Na zakaczeniach rur ostonowych zamontaingierscienie termokurczliwe.

Na sieci wodogigowej zamontowa zasuwy dnl100-dn200 z obudgw skrzynlky uliczng, natomiast na
projektowanych odcinkach przygzy wodocigowych - zasuwy 1%4" z obudaw skrzynlg uliczrg. Trzpien kazdej
zasuwy wyprowadZzi ponad powierzchgiterenu przy pomocy teleskopowego przedhia wrzeciona zasuwy i
zakaczye skrzynk uliczrg osadzon na bloku betonowym.

W celu zabezpieczenia przecivipoowego budynkéw przewidziano hydranty zetkzne HP80. Na ka
dym odcinku przewodu zasitgjego hydrant naly zamontowa zasuw odcinajca dn80 w odlegtéci nie mniej-
szej nk 1,0m od hydrantu i pozostatMa w potazeniu otwartym. Trzpig kazdej zasuwy wyprowadgiponad po-
wierzchng terenu przy pomocy teleskopowego przedhia wrzeciona zasuwy i zakezy¢ skrzynk uliczrg osa-
dzom na bloku betonowym.

Nowoprojektowany wodogg podda probie szczelnizi zgodnie z PN-81/B-10725, a po paiimym wy-
niku préby przeprowadziptukanie, dezynfekej(przez chlorowanie) i zgtasiwykonany odcinek do odbioru wia-
scicielowi sieci. Przebieg trasy sieci wodggowej i odcinkdw przydczy przedstawiono na projekcie zagospodaro-
wania terenu dgtzonym do opisu technicznego.

Warunki techniczne dlazeliwnych ksztattek wodocagowych:
1.Ksztailtki wykonane jako odlew monolityczny.
2.Materiat ksztaltek zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.
3.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
4.Diugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101
5.Zabezpieczenie antykorozyjne weytra i zewnytrz farky posiadajca atest higieniczny. Ksztaltki zeliwa sfero-
idalnego - farh proszkovq epoksydow o grubgdci powtoki 250-500 pm odpogma przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.

Warunki techniczne dla zasuw kotnierzowych PN16 wkonanych zzeliwa sferoidalnego:

1.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
2.Dlugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.
3.Armatura réwnoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
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4. Wkretka mosgzna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedeegkiem, umgliwiajaca wymiar oringéw
trzpienia pod petnym énieniem i przy dowolnym poteniu klina.
5.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgraszczelnienia pozbawiony na&i umazliwiajacy
wspotprae z oringami umieszczonymi we wdtce i zawieszony w gniglzie pokrywy a nie na wktce oporowe;.
6.Calkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienigi¢ria przed przedostawanien giody z sieci.
7.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezzliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400.
8.Klin nawulkanizowany wewgirz i zewnytrz gumy EPDM lub NBR o twardgei 70+5 ° Sh. prowadzony metpd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosgdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujagca maliwos¢ wibracji klina oraz uszkodzenia powtoki gumowe.
10.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMarthiczne z gumy NBR.
11Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zatieczone przed koragjnas para-
finowo-woskowy.
12.Zabezpieczenie antykorozyjne wepvm i zewnytrz farby epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.
Warunki techniczne dla hydrantu nadziemnego zabezpczonego w przypadku ztamania z podwdéjnym za-
mknieciem:
1.Przyhcze kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
2.Zabezpieczenie antykorozyjne weytra i zewnytrz farty epoksydow o grubdgci powtoki 250-500 pum dodatko-
wo zabezpieczone przed dziataniem promieniowanigpoWioka poliestrovy.
3.Korpus goérny i kulowy oraz komora zaworowa wyko@a zeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, ko-
lumna stalowa, stalowa cynkowana ogniowo lubeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15, trame stali
nierdzewnej, rura trzpieniowa stalowa ocynkowaiteze stali nierdzewne.
4.Mozliwos¢ obrotu korpusu gérnego po momtieghydrantu o 360°.
5.Kolumna dzielona na poziomie gruntu i gg#ona za pomac $rub 0 ograniczonej wytrzymadoi.
6.Naketka trzpienia mosgizna z gwintem trapezowym.
7.Nasady hydrantu wykonane ze stopu aluminium,yp@kmasad zeliwa szarego.
8.Zamknécie hydrantu realizowane przez tlok wspotpracyjz tulep prowadaca. Dodatkowe zamkgcie stanowi
kula gumowana umieszczona w korpusie kulowym.
9.Tiok hydrantu nawulkanizowany garEPDM o twardéci 70° Sh.
10.0dwodnienie powinno nagi¢ z chwiky catkowitego zamkgria hydrantu.
11.Przy ddnieniu 0,2MPa wydajnig hydrantéw powinna wynosiminimum 10dma3/s.
12 Swiadectwo Dopuszczenia wydane przez CNBOP w Jozefow
Warunki techniczne dla zasuw gwintowanych PN16 wytnanych zzeliwa sferoidalnego:
1.Przyhcza z gwintami wewgtrznymi lub wewgtrzno-zewgtrznymi G5/4".
2.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.
3.Wkretka mos¢zna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedeggkiem, umaliwiajgca wymiarg oringéw
trzpienia pod petnym gnieniem i przy dowolnym pofeniu klina.
4.Caltkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienji¢rda przed przedostawaniem giody z sieci.
5.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400-15.
6.Trzpien ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgtraszczelnienia pozbawiony na&j umazliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we witce i zawieszony w gniglzie pokrywy, a nie na wkice oporowe;j.
7.Klin nawulkanizowany wewirz i zewnytrz gumy EPDM lub NBR o twardéci 70° Sh. prowadzony metgd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.
8.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMadyozne z gumy NBR.
9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujagca maliwos¢ uszkodzenia powtoki gumowej klina.
10Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zatieczone przed koragjnas, para-
finowo-woskowy.
11.Zabezpieczenie antykorozyjne wejva i zewnytrz farty epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przyjete parametry materiatow i uzbrojenia dla projektu sa wzorcowe, wykonawca mge zastosowé
inne materialy lecz parametry nie mog byé gorsze ni od przyjetych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do rob6t
Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkicheywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustdlireceptue.
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6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rginych zataonych faw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniermywod

- badanie i pomiary szerokai, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowai utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowgi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikdw zagszczenia poszczegélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rmnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nz 0,1 m,

- odchylenie grubgi warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemi#egtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q@0Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci woggoivej .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiamispektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem glkreych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci wodoaigowe;j,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiaj gcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotyegce podstawy platnéci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci woggoivej obejmuije:

- oznakowanie robat,

- dostav¢ materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢egdwodnieniem,
- przygotowanie podia

- utozenie przewoddéw wodoggowych z montzem armatury ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigUzbrojenie terenéw po bylych Zaktadach Przemysienrhiaczanego w ltawie w zakresie
budowy sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - si€ kanalizacyjna zewstrzna stiagca do bezénieniowego transpor-
tu sciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych stemek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia rugguitechnologicznego przy skeaywaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia ruroggu technologicznego w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczelsoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbidr techniczny catkowitego przewodu po zaaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania odoie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzen i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.
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3. SPRZET
3. 1. Sprzt do wykonania kanalizaciji

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji powinien wyk&zsie mozliwoscig korzystania z nagbuja-
cego spratu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdti reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez stitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przycze naley wykon&:
* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp
1:0,6 dla gruntu kategorii Il
*  w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy bramvej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.
Przed rozpocgziem robdt ziemnych natg wytyczy¢ o przewodu zgodnie z ninieggzlokumentag. Metody wy-
konania robét - wykopu ¢cznie lub mechanicznie) powinny dglostosowane do glokasci wykopu, danych geo-
technicznych, istniggego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprechanicznego.

5. 4. Roboty montaowe

Inwestycja zlokalizowana jest na obszarze midstad w jego wschodniej e&ci. Obszar przeznaczony
pod inwestya} od poéinocy ograniczony jest rzgelawks i jeziorem ltawskim, od zachodu terenami ustugowo-
przemystowymi i zabudoavmieszkall jednorodzing oraz wielorodzing przedzielog enklawy zieleni. Od potu-
dnia teren inwestycyjny ograniczony obszare¢nyen kompleksu lénego Lénictwa Smolniki.

Scieki sanitarne  zostarodprowadzone do istnigjej miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej przelaigge;
od ul. Ustugowej do Al. Jana Pawta Il.
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Projekt budowlany obejmuje budewieci kanalizacji sanitarnej i odcinkéw pragty z odprowadzeniem
sciekow do istnigjcej miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej przelaiggej od ul. Ustugowej do Al. Jana Pawta II.
Opracowanie obejmuje zakresem ppajace dziatki geodezyjne:

- obrb 6: 5/2, 8/1, 49/2.

- obrb 7: 5/2, 12/1, 13/4, 16/4, 16/34, 16/55, 216/66/81, 216/62, 216/63, 216/64, 216/66, 216/72, 1.6/
216/109, 216/163, 216/164, 223/2, 225, 226, 228.

Brarva inzynieriasrodowiska:

- kanalizacja sanitarna grawitacyjna:

- siet —dt 3.011,2m

- odcinki przyhczy —dt. 747,5m*

(*) - podane dhtugéci przewoddéw w rozumieniu ustawy o zbiorowym zaopetiu w wod i zbiorowym odprowa-
dzeniusciekéw okrélaja dlugas¢ odcinkéw przyiczy sanitarnych, natomiast zgodnie z wytycznymi prasie
kwalifikowalnosci wydatkéw POI$ 2014-2020 stanowiodcinki sieci sanitarnych.

Do odprowadzeniaciekow z terenu zabudowy jednorodzinnej przewidziaeciows przepompowri
sciekdw, odprowadzaga scieki do istniegcej miejskiej sieci w ul. Ustugowej. Sikanalizacji sanitarnej grawita-
cyjnej wraz z odcinkami przyptzy wykondg z rur litych PVC klasy SN8 érednicy PL60mm<{p315mm. Na sieci
kanalizacyjnej zamontowastudnie rewizyjneelbetowe z betonu klasy B45%ednicy(1200mm oraz studnie PP o

srednicy (@425mm. Studnie wyposgé w plyty nastudzienne oraz wiazy, a studnie betandadatkowo weeliwne
stopnie ztazowe. Na studniach zlokalizowanych wgdoh i parkingach montowantazy zzeliwa sferoidalnego -
typu D400, natomiast na studniach umieszczonycteraach zielonych i chodnikach — wlazyetiwa sferoidal-
nego - typu B125.Na wszystkich studniach zlokaliaowch w pasach jezdnych drog montéypéerscienie odciza-
jace. Whczenie odcinkdéw przytzy do projektowanej sieci kanalizacyjnej wykémeprzez studnie rewizyjne oraz
trojniki. Przewody kanalizacji sanitarnej grawitfmsj uktad@ w wykopach wskoprzestrzennych na wypoziomo-
wanej l#no utazonej (nie ubitej) podsypce piaskowej o wys&diamin. 10cm. Podsypka nie m® zawierd ziaren

o érednicy wkkszej nk 20mm, ostrych kamieni lub innego tamanego materiab utaeniu rury wykona obsypk
piaskowg (lub z gruntu rodzimego) do poziomu paxgy 20-30cm (po zagzczeniu) goérnej powierzchni rury. Ob-
sypke ubija¢ warstwami o maksymalnej grudim 25cm, po czym prz& do catkowitego wypetnienia wykopu.

Przebieg sieci kanalizacji sanitarnej i odcinkowyyczy, spadkisrednice oraz lokalizagjstudnie rewi-
zyjnych i przepompownriciek6w sanitarnych przedstawiono na projekcie zagdarowania terenu dmzonym do
opisu technicznego.

Trasa ruroggéw powinna by geodezyjnie wytyczona przed rozpeciem robot, a przed zasypaniem
wykopow naley wykona inwentaryzagj powykonawcz przebiegu sieci, odcinkdéw pragzy i rzdnych posado-
wienia przewodéw, studni rewizyjnych i przepompovgiekow.

Przed przysfpieniem do robot nakly zawiadomt wiascicieli uzbrojenia podziemnego o terminie i zakeesi
rozpoczcia robot, zgodnie z téeig zahczonych uzgodnie

Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane siedytjgpcza traktowd jako czynne, powiadamigj o ich
odkryciu ewentualnychaytkownikéw i uzgadniajc z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidacji.

Wykopy pod rurocigi do gkbokasci 1,5m wykonywa jako nieszalowane o skarpach pionowych. Wykopy
0 gkbokasci wickszej naley wykonywa w terenie niezurbanizowanym jako szerokoprzestreem nachyleniu
skarp widciwym dla klasy gruntu oraz jako szalowane o skelgaionowych w ulicach i przy zlgniu do istniej-
cej zabudowy. Zabezpieczerieian wykopow wykonywéa szalunkami systemowymi przystosowanymi debgt
kosci wykopu max.6,0m zgodnie z nogniPN-68/B-06050. Wszystkie wykopy powinny dwykonywane bez
zbednego ich przegbiania.

W miejscach wyspowania wéd gruntowych podczas prowadzenia rokeihaiych w zalenosci od po-
ziomu i intensywnéci naptywu wody stosowaobudowy szczelne wykopOw oraz igtofiltry wspotpuace z agre-
gatem pompowym wspomaganym pompami zapuszczonyapobednio do wykopu lub stosowaobudowy
szczelne wykopdw z odwodnieniem pompami szlamowaapiuszczanymi bezp@dnio do wykopu.

Podczas prowadzonych rob6t ziemnych maleachowywé szczegdlp uwag przy zblizeniu wykonywa-
nych sieci i przyjczy z uzbrojeniem podziemnym, a wszystkie robotphmebie istniejcego uzbrojenia natg
wykonywat recznie.

W miejscach skrzzowania projektowanych sieci i odcinkow pragty sanitarnych z przewodami elek-
trycznymi, na istnigjcych kablach elektrycznych naiezamontowé dwudzielne rury ostonowe @ednicy wynika-
jacej z przekroju przewodu elektrycznego i digoobejmujcej odcinek min. 1,0m poza kradé zewretrzm
przewodu z kadej strony.

W przypadku rozbienosci posadowienia kzinych istniegcego uzbrojenia podziemnego od zaloych w
projekcie wykonawczym natg dalszy sposéb prowadzenia prac ziemnych éstghirojektantem.

Odcinek sieci wodoggowe;j i sieci ttocznej kanalizacji sanitarnej ojektowanego ronda do ul. Ustugo-
wej, prowadzt w projektowanym odtbnym opracowaniem nasypie drogowym. Przewody ukiadsad przepu-
stem drogowym zaizolowaermicznie obudowz polistyrenu ekstrudowanego.

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i amthi sieci
wodocigowych” oraz zgodnie z "Warunkami technicznymi wgkaia i odbioru sieci kanalizacyjnych” wydanymi
przez ,COBRTI INSTAL".
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rmnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy tras i radnych posadowienia wdzea
- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewoddw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rdnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi ulazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00@0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem g&lkreg/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przyiczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogllne ustalenia dotyegce podstawy platnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robdét,

- dostav¢ materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigUzbrojenie terenéw po bylych Zaktadach Przemysienrhiaczanego w ltawie w zakresie
budowy sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna tloczna- sie kanalizacyjna zewgtrzna stuaca do cinieniowego transportéciekdw
komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgirznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych stemek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia ruggdiechnologiczny przy skrzgwaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia ruroggu technologicznego w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigiénniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddke 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwo$¢ zastosowania w budynku udzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRET
3. 1. Sprzt do wykonania kanalizaciji

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wykézse mazliwoscia korzystania z nagbuja-
cego sprztu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu

0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiepagje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w pppgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszizzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST S-M-00MQWymagania ogélne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmitkdw
osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rgdnymi spraw-
dzonymi przez stiby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i zetdnme przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty ziemne

Wykopy pod przycze naley wykonat:
* mechanicznie przyayciu sprztu koperkowego zabezpiegzpoprzez skarpowanie o nachyleniu skarp
1:0,6 dla gruntu kategorii Il
e w miejscach kolizji odkrywk wykona recznie
Roboty ziemne naly wykona zgodnie z przepisami normy beanwej PN-B-10736 ,Roboty ziemne”. Wykopy
otwarte pod przewody wodagjowe i kanalizacyjne. Warunki techniczne wykonania.
Przed rozpoaczxiem rob6t ziemnych natg wytyczy¢ o$ przewodu zgodnie z niniejprlokumentagj. Metody wy-
konania rob6t - wykopu ¢cznie lub mechanicznie) powinny dbgostosowane do gdokasci wykopu, danych geo-
technicznych, istnigtego uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprechanicznego.
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5. 4. Roboty montaowe

Scieki sanitarne  zostarodprowadzone do istnigjej miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej przeliggej
od ul. Ustugowej do Al. Jana Pawta Il.

Z uwagi na konfiguraejterenu konieczne jest wykonanie sieciowej przepmamp sciekOw obstugujcej
obszar zabudowy mieszkalnej jednorodzinne;j.

Dla stworzenia mdiwosci etapowania catej inwestycji odprowadze§gekdw z sieciowej przepompowni
sciekdw przewidziano do istnigjej miejskiej sieci w ul. Ustugowe;j.

Inwestycja zlokalizowana jest na obszarze midstad w jego wschodniej ¢zci. Obszar przeznaczony
pod inwestygi od potnocy ograniczony jest rzglawka i jeziorem lawskim, od zachodu terenami ustugowo-
przemystowymi i zabudogvmieszkaln jednorodzing oraz wielorodzing przedzielog enklawy zieleni. Od potu-
dnia teren inwestycyjny ograniczony obszaretnyen kompleksu lénego Lénictwa Smolniki.

Na terenie olktym opracowaniem nie wygiujg zadne czynne sieci uzbrojenia podziemnego.
Opracowanie obejmuje zakresem ppajace dziatki geodezyjne:

- obreb 6: 5/2, 8/1, 49/2.

- obrb 7:5/2, 12/1, 13/4, 16/4, 16/34, 16/55, 216/6806/81, 216/62, 216/63, 216/64, 216/66, 216/72, 216/
216/109, 216/163, 216/164, 223/2, 225, 226, 228.

Brarva inzynieriasrodowiska:

- kanalizacja sanitarna tloczna:

- sig —dt. 963,5m

Sie¢ kanalizacji sanitarnej ttocznej wykoha rur PE100 typoszeregu SDR1%rednicy @125mm.Przewod
w wykopie wyskoprzestrzennym ukiaélana gkbokasci min. 1,6m p.p.t. na wypoziomowanepiho utazonej pod-
sypce piaskowej o gruba okoto 10cm. Podsypka nie mm zawierd ziaren osrednicy wikszej ni 20mm. Po
utozeniu rury wykona obsypk piaskow (lub z gruntu rodzimego) do poziomu przynajmni@gi (po zagszcze-
niu) powyzej gérnej powierzchni rury. Obsypkibija¢ warstwami o maksymalnej grusim 25cm, po czym prz&j
do catkowitego wypetnienia wykopu. W studni rogprej przewdd tloczny kanalizacji sanitarnej zaéoy¢ deflek-
torem. Zastosowastudni rozprzna zelbetows z betonu klasy B45 érednicy ()1200mm wyposzomn w plyte na-
studzieng oraz wiaz klasy B125 i dodatkowo #eliwne stopnie ztazowe. Stu@niozprzng wyposay¢ w filtr
antyodorowy.

Na projektowanej sieci kanalizacji sanitarnej zggtmwano sieciow przepompowri sciekow sanitar-
nych - oznaczan- P.

10 | wytacznik ptywakowy 2

rociag ttaczny 1 |restes

Uktad ttoczny DNIOQ e
nierszeuna
6 wy DNSO 1
ca T52

wrotny kolancwy DN1DO| & |zetive ¢
klnews DN10O 2 | zeliwe

& Koloro stopowe DN8O 2 | zelinc

1 Panpa zataplalng

Lp Nezwa, Tlos¢| Materiat
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WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI OBEJMUJE:
1. Pompa z wirnikiem o swobodnym przelocie minimun80 mm - szt.2, o parametrach:

- wydajna¢ tloczenia - @ = 9,0dn/s,
- wysoka¢ podnoszenia - = 27,0mH0O,
- max. moc - P1/P2 = 8,9kW/7,5kW

2. Zbiornik wykonany z polimerobetonu osrednicy 1500mm i wysokdci 4700mm.
Gruba¢ scianek zbiornika ma wynasi dla DN1500 mm - nie mniej hi50 mm.Komog studzienki o przekroju
kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu angardowa wysokdé komory wynosi 3 m (monolit). Dla
zmniejszenia jej wysokei rura mae by przycinana. Dla uzyskania giiszej wysokéci komory rury g taczone
przy wyciu kleju epoksydowego.
"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonanezsnienasyconejywicy poliestrowej, bez cementu i wody.
Zastosowany materiat to polimerobeton (skrot PRCpmdyeser resin concrete”). Bardzo dobra przycoépriy-
wicy do kruszyw daje weweatrzne podczenie i pozwala uzyskavysoky wytrzymatgé nasciskanie i zginanie przy
matych grubéciachscianek i tym samym zredukowanynezarze elementow. Przeklad@ $d na mniejsze koszty
transportu oraz monta.
Dzi¢ki zastosowanym surowcom do produkcji polimerobefomyroby te § odporne na agresywne grunggjeki
oraz gazy i tym samym nie ulegdjorozji, pod wptywem kwasu siarkowego, powstalegprocesach biodegrada-
cji i nadzwyczaj cgsto wystpujacego w kanatach i zbiornikagkiekowych"
WYMAGANE PARAMETRY:
*  Ciezar wiaciwy [r] 2300 kg/m3
e Modut spezystaici przy sciskaniu [Ec] 28 000 MPa
«  Wytrzymaldi¢ na rozciganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
«  Wytrzymaldi¢ nasciskanie [fc] min. 90 MPa
+ Scieralngé¢ max. = 0,5 mm
e Chropowaté¢ scian [k] max. = 0,1 mm
*  Wspotczynnik liniowej rozszerzaldoi cieplnej
o [aTx10-6] 15 [1¢C]
e Wspobtczynnik Poissona] 0,23
*  Nasikliwos¢ woda nw 0,05%
* Odporna¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10
Wyposaenie zbiornika:
- podest obstugowy - stal nierdzewna
- drabinka ztazowa z stopniag@rowymi antypélizgowymi - stal nierdzewna
- porecz ztazowa montowana na zesnz zbiornika bezp&rednio na pokrywie zbiornika - stal nierdzewna
- wlaz wejciowy kopertowy - stal nierdzewna
- belka wsporcza — stal nierdzewna
- prowadnice - stal nierdzewna
- tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal demwna
- zasuwy z klinem gumowanypeliwne DN 100 + przedkenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewngj sz
2, ktérych zamykanie i otwieranie jest wyprowadz@o otwarciu whlazu wwietle jego otworu (wWydcznie
obstuga z poziomu terenu)
obieg ptuczcy stal nierdzewna + przedienie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej 5z(wykcznie ob-
stuga z poziomu terenu) wraz z zagumklinem gumowanymneliwna dla zbiornikéw 1500, ktérego zamyka-
nie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciuazu wiwietle jego otworu
- zawory zwrotne kulowe kolanowe szt.2eliwo DN 100
- polgczenie piondw ttocznych ksztattkami niskooporowymbjnik ortowy) — nie dopuszczaeszastosowania po-
taczen spawanych pod katem prostym
- przewody ttoczne DN 100 - stal nierdzewna
- polczenia kotnierzowe nierdzewne
- elementy zjczne - stal nierdzewna
- nasada T-52 z pokryn 1 szt.
- wspornik, obaiznik regulatoréw ptywakowych
- kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna/P€¥zt. 1(nawiewny)
- kominek wentylacyjny DN100 z filtrem antyodoromy- stal nierdzewna/PCV szt.1 (wywiewny)
- zuraw stupowy udwig 250kg wraz z podstay(stal ocynkowana)
3. Rozdzielnia Sterowania Pomp — wypogenie i funkcje rozdzielnicy elektrycznej:
a) Obudowa szafy sterowniczej:
= wykonana z poliestru wzmocnionego palglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65, wspét-
czynniku udarowsci mechanicznej IK 10 z uszczglPUR
= wyposaona w drzwi wewetrzne z tworzywa sztucznego, na ktéryglzainstalowane (na sitodruku
obrazu pompowni): kontrolki: poprawfm zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1, aaiv
pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2;3ezhik gtéwny zasilania, przggznik trybu
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pracy pompowni (Rczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stggumpy w trybie pracy
recznej; stacyjka z kluczem

o wymiarach: 800(wysoko)x600(szerokét)x300(gkbokasc)

wyposaona w ptyt montaows z blachy ocynkowanej o grubm 2mm

wyposaona w co hajmniej dwa zamki patentowe w drzwiachregrznych

posadzona na cokole plastikowym, uthweiajacym monta/demonta wszystkich kabli (np. zasila-
jacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatyej, itd.) bez konieczioi demontau
obudowy szafy sterowniczej

b) Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE zémjetlaczem LCD i klawiatur posiadajcy co naj-
mniej wyposaenie i maliwosci wymienione w podpunkcie 4)

czujnik poprawnej kolejnii i zaniku faz

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

czteropolowe zabezpieczenie klasy C

przetwornik pgdowy do monitorowania pdu pompy

wytacznik r&znicowo-pgdowy czteropolowy 63A

wytacznik gtéwny sié-agregat 60A

gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym aeghikiem nadmiarowo-gdowym klasy
B10

wytgcznik silnikowy, jako zabezpieczeniekbej pompy przed przegieniem i zanikiem napcia na
dowolnej fazie zasilagej

stycznik dla kadej pompy

jednopolowy wy$cznik nadmiarowo pdowy klasy B dla fazy steragej

zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z ukladem akunmaiéw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi $eggmi dla zasilania sygnatdickowego i optycznego

przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)

dla mocy> 5,5kW - rozruch soft-start;

wytacznik kraacowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

hermetyczny wycznik kraacowy otwarcia wtazu przepompowni

stacyjka umaliwiajaca rozbrojenia obiektu

sonda hydrostatyczna z wgjem pgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m,@ wraz z dwoma ptywa-
kami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz #adachem ze stali nierdzewne;j

antena dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego

oswietlenie wewntrzne szafy

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRSdo ktérego wchoda nastepujace sygnaty
(UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne majg by¢ wyprowadzone z przekanikéw pomocniczych):

Wejs0|a (24vDC):
tryb pracy (Rczny/Automatyczny)
- zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
- potwierdzenie pracy pompy nr 1
- potwierdzenie pracy pompy nr 2
- awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia temngign pompy i wydcznika silnikowego
- awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia terngeigpn pompy i wyjcznika silnikowego
- kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni
- kontrola ptywaka suchobiegu
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania
- kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
- sygnatl z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpiegbezpiecznikiem 32mA
- sygnat z przektadnikow pdowych (4...20mA)
WyJ $cia (zahczanie przekanikéw napeciem 24VDC):
zahczanie pompy nr 1
- zahczenie pompy nr 2
- zabczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awali@aa pompowni
- zalczenie rewersyjne pompy nr 1
- zalczenie rewersyjne pompy nr 2
- zabczenie wyjcia wlamania — do pogtzenia niezalmej centralki alarmowej

d) Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zape&nia

naprzemieng prag; pomp
automatyczne przggzenie pomp w chwili wygpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy
kontrok termikow pompy i wydcznikéw silnikowych
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funkcje czyszczenia zbiornika — spompowastekdédw ponkej poziomu suchobiegu — tylko dla
pracy ecznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, praompowni w oparciu o sygnat z dwéch ptywa-
kow

4. Wytyczne odnanie wyposaenia i mazliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS/EDGE :
Wyposazenie:

a)

b)

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudoymn modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewnigjy dwukierunkow wymiare danych
zintegrowany wywietlacz LCD o wysokim kontkgie umaliwiajacy prag¢ w bezpdérednim
oswietleniu promieniami stonecznymi
16 wep¢ binarnych
12 wyjs¢ binarnych
1 wefcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — dotgozénia sondy hydrostatycznej
na podstawie, ktérej uruchamiargmmpy
2 wefcia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — dotquaeénia przektadnikow pdo-
wych
1 wefcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — reaelh do podiczenia przeply-
womierza
1 wejcie analogowe 0...10V — jako rezerwa
komunikacja — port szeregowy
wejscia licznikowe
kontrolki:
zasilania sterownika
poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
poprawndci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
poprawndci zalogowania do sieci GPRS:
= logowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
=  Drak lub zablokowana karta SIM
aktywndaici portu szeregowego sterownika
stopier ochrony IP40
temperatura pracy: -2€...50C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensaciji
modut GSM/GPRS/EDGE
napkcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewgtrz sterownika

Mozliwosci:

wysytanie zdarzeniowe petnego stanu d&ajwyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu teleme-
trycznego do stacji monitoragej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

wysytanie zdarzeniowe wiadorkm tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéarrab-
wych na obiekcie

sterowanie pracobiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygagbtywakdéw i sondy hy-
drostatycznej i na podstawie rozkazéw przesylargetStacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rdegiej)

sterowanie pracobiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkeystanego ze stacji ope-
ratorskiej

podghd i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziai stanie przepompowni:

brak karty SIM

poprawnd¢ PIN karty SIM

btedny PIN karty SIM

zalogowanie do sieci GSM

zalogowanie do sieci GPRS

wejscia i wyjscia sterownika

aktualny poziomciekow w zbiorniku

nastawiony poziom zatzenia pomp

nastawiony poziom wytzenia pomp

nastawiony poziom det¢zenia drugiej pompy
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- liczba zaczen kazdej z pomp
- liczba godzin pracy kalej z pomp
- prad pobierany przez pompy
- poziom sygnatu GSM wytany w procentach
- zmiana podstawowych parametrow pracy przepompaopmiyczéniejszej autoryzacji (wpisanie
kodu) operatora:
- poziomu zajczenia pomp
- poziomu wyhczenia pomp
- poziomu dodczenia drugiej pompy
- zakresu pomiarowegaytej sondy hydrostatycznej
- zakresu pomiarowegaytego przektadnika pdowego
— prezentacja na wietlaczu LCD komunikatéw o bigcych awariach:
- kazdej z pomp
- zasilania
- wysfpieniu poziomu suchobiegu
- wysfpieniu poziomu przelewu
- btednym podiczeniu ptywakow
- sondy hydrostatycznej
- wlamaniu
— naprzemienna praca pomp dla jednakowego i¢licia
— automatyczne przgtzanie pracucej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy
mozliwoscig wytagczenia opcji
- blokada zajczenia pompy na podstawie minimalnego czasu pogtojopy — redukuje estotli-
wos¢ zahczen pomp, funkcja z mdiwoscig wytaczenia
— Zzliczanie czasu pracy kdej z pomp
— Zliczanie liczby zajczen kazdej z pomp
— pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
- pobieranej mocy
- zwytej energii
- napkcia na poszczego6lnych fazach
- mozliwoé¢ podhczenia sygnatu wlamania do zeynznej, niezalenej centralki alarmowej
Szafy musag posiada Certyfikat Zgodnosci CE oraz raport z badai w zakresie kompatybilndgci elektroma-
gnetycznej zgodnie z dyrektywami EMC i EEC:
Dyrektywa Unii Europejskiej 2004/108/WE - DyrektyWeMC wprowadzonej do polskiego prawa a w szczegdln
sci w:

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oagoygndci (Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2087 oraz z 2005
r. Nr 64, poz. 565),

- Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia@r. w sprawie dokonywania oceny zgofirio
aparatury z zasadniczymi wymaganiami do#gyzni kompatybilndci elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania (Dz. U. z 2003 r. Nr 90, poz. 848), mevgrozporadzeniem EMC”,

- Ustawie z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomurnyiae (Dz. U. z 2004 r. Nr 171, poz. 1800 zp6zm.)

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostmie kart SIM, w ktorychdazie aktywna ustuga pakie-
towej transmisji danych GPRS ze statycznym adrel§enDostawca przepompowsgiekOw wraz z szafami ste-
rowniczymi zawierajcymi oprogramowanie istniggego systemem monitoringu musi posiaaéepubliczi siet
APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostaniniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostasgstemu
monitoringu.

Nowo budowane sieciowe przepompowsigekow opisane w projekcie budowlanym oraz w SIWa&jgrby¢
objete rozbudow istniegcego systemu wizualizacji i monitoringu w oparcipakietovs transmisi danych GPRS,
ktory jest zainstalowany i funkcjonuje w WODQGFACH IEAWSKICH w ILAWIE.

Oprogramowanie nowych przepompowni m& bintegrowane i kompatybilne z istrieym systemem monito-
ringu. Rozbudow systemu naley zrealizowa poprzez naniesienie nowych przepompowaiekdw na istniejcej
mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej miegeey st w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanaliza
cyjnych. Jednoczaie Zamawisicy zastrzegaze istniejcy i funkcjonupcy system sterowania i monitoringu w
oparciu o pakietowtransmis¢ danych GPRS nie me by zmieniony na inny. Nie dopuszczg séwniez maozli-
wosci wspotdziatania dwéch czy wiej odmiennych systemow sterowania i monitoringuagi na koszty przy-
sztej eksploatacji przepompowni sieciowych.

PARAMETRY FUNKCJONALNO - U ZYTKOWE FUNKCJONUJ ACEGO SYSTEMU MONITORINGU
W TECHNOLOGII GSM/GPRS/EDGE ZE STAL A ADRESACJA IP OBIEKTOW CHRONIONYCH
SYSTEMEM APN
System monitoringu sktadaest dwdch podstawowych elementow:
a) obiekt zdalny — przepompownieiekdw wyposaony w: modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE , kt6-
ry zawiera sterownik PLC z wwietlaczem LCD oraz modem komunikacyjny do trangirpakietowej

32



danych.

b) obiekt lokalny —Istnigice Centrum Dyspozytorskie, mieszce s¢ w siedzibie WODOCIAGI

ILAWSKIE eksploatatora sieci kanalizacyjnych w gtiee lfawa Informacije o stanach obiektumzesyta-

ne za pomaoc GPRS do stacji monitoragej, ktéra wizualizuje wszystkie monitorowane oltyeka ekranie

komputera. Stacja monitogga jest zainstalowana w siedzibie eksploatatorgskiah sieci kanalizacyj-
nych w WODOCIAGACH ILAWSKIECH w ltawie.

System wizualizacji powiniengbsktada z:

- gtéwnego okna synoptycznego

- okna poszczegolnych wdzen (obiektow)

Wymagania systemu monitoringu:

Powyzszy monitoring powinien spetrianastpujace funkcje:

- Funkcja zdarzeniowo-czasowa z#ta zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powiravaoplowa
wystanie petnego statusu Wéjwyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja rooujiica mae zdalnie w
okreslonych odsgpach czasowych wymusprzestanie w/w statusu z danego modutu telemetgga. Inaczej mé-
wigc, w momencie wysgpienia dowolnej zmiany stanu monitorowanego parami(@ip. zajczenie pompy, otwarcie
drzwi szafy sterowniczej, alarm suchobiegu, itah)sthcji monitorujcej zostaje wystany aktualny stan obiektu
(stany na wszystkich wagjiach i wygciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo niez@ike od powyszego,
stacja monitorujca mae czasowo (np. co 1 godzjrodpytywa& moduty telemetryczne o ich aktualny stan
wejsé/wyjsé.

- Funkcja - Gléwne okno synoptyczne — powinna #imdga¢ podghd graficzny wszystkich monitorowa-
nych obiektéw pod wzgtlem np:

e wizualizacja pracy danej pompy,

e wizualizacja awarii danej pompy,

* wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstagnie jest zgtzana

e w automatycznym cyklu pracy,

e wizualizacje wtama na obiekty,

e wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach luiydeeniach w formie tabeli alarméw big
cych, alarmy powinny kiypodawane z nagiujagcymi informacjami: data wyspienia alarmu, na-
zwa obiektu, typ alarmu, data gsienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat potwaerdy przez
operatora.

- Funkcja logowania/wylogowania operatoréw staminitorupcej —powinna umdiwiaé na przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, ngrafor o najmniejszych kompetencjach ma prawo tgliko
przeghdania obiektow bez nmitiwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-aghtnator ma petne prawa
dostpu wraz z prawem zdalnego sterowanisadzeniami.

- Funkcja alarmoéw historycznych — powinna utheiac:

e przeghdanie archiwalnych zdarzalarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowany
obiekcie za dowolny okres czasu wraz z fugKitirowania w/g danego stanu alarmowego.

» dodatkowo posiadamazliwo$¢ uzyskania informacji kiedy dany alarm zostat petdzony i
przez jakiego operatora.

» atake umaliwia¢ wykonanie wydruku spogelzonego zestawienia.

- Funkcja alarméw bigcych — powinna umdiwia¢ wizualizacje w postaci tabeli wszystkich hjeych
(niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitoroyemnobiektow lub urgdzer. W jednoznaczny sposob iden-
tyfikowa¢, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kol@emvony alarm krytyczny, ), czyjwstpit (kolor:
zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez @ipea zostaje powinien on zostamieszczony w parti sys-
temu i powinno si posiadéd mazliwosé przeghdania go za pomadunkcji alarmow historycznych. Dodatkowo w
momencie wysipienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie luadreniu powinien aktywowesic sygnat
dzwiekowy, ktérego bdzie mana wyhczy¢ po potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych méw biezagcych,
co powala na wykonywanie przez operatora innycmeaici niezwizanych ze stagjmonitorupca,

- Zapis danych — System monitoringu powinien ulmoa¢ zapis wszystkich odebranych danych w bazie
danych SQL wraz z nagdziem do jej przegdania oraz eksportowania do pliku csv, ktéry jésttagiwany przez
arkusz kalkulacyjny MS Exel.

- Kontrola pojczenia stacji monitorggej z monitowanymi obiektami lub ufdzeniami — system monito-
ringu powinien umgliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odadgtwych

- Kontrola dosfpu do monitorowanego obiektu — system powinien liwiaé rozbrojenie/uzbrojenie
obiektu za pomagstacyjki (lokalnie w przypadku np.:gdj gicbinowych) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdal-
nie ze stacji monitorggej). W momencie rozbrojenia obiektu nigvgysytane z niego sygnaty alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania fatszywych imi@cji oraz dodatkowo pozwadaia na oszegnas¢ w ilosci
wystanych/odebranych danych GPRS — osdnzi¢ w kosztach eksploatacii.

- Alarm wiamania — system powinien wywétaa stacji monitoracej alarm wtamania po okilenym
czasie od jego wygbienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powiniellegé skasowaniu po czasie. System
powinien wymagé zdalnego skasowania alarmu przez operatora, sptesob informujc go o swoim wysgjpieniu.
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- Funkcja zdalnego watzenia sygnalizacji alarmowepwdickowo-optycznej z poziomu stacji monitoguj
cej.

- Funkcja odwiezenia obiektu — umdiwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitmejj aktu-
alnego statusu w&j/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lukydzenia.

- Funkcja odwiezenia zegar6w - unitiwia nazyczenie operatora przestanie
do stacji monitoruyjcej aktualnych danych odfiwie czasu pracy i ikei zahczenr danej pompy. Informacje tey s
przechowywane lokalnie w pagai modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitgeaj (zabezpieczenie przed
utraty danych w momencie wygzenia stacji).

- Funkcja kasowania zegar6w — operator maliwos¢ wyzerowania zegaréw czasu pracy pomp wraz z
licznikami ilosci zahczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompovimirdwnomierne zitycie pomp w
ciggu miesjca.

- Zdalne zajczanie/wyhczanie pomp.

- Funkcja odiczenia/podiczenia pompy — pozwala na zdalne ,poinformowaniet@avnika o odicze-
niu/podiczeniu danej pompy, co g#e st z nie/luwzgédnianiem danej pompy w cyklu pracy zestawu, npelje
zdalnie oddczymy pomp, to sterownik nie uwzgtni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze gty pompg, ktéra
fizycznie wystpuje na obiekcie.

- Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy zestawmpowego — istnieje nitiwos¢ zdalnej (ze stacji
monitorupcej) zmiany poziomu zatzania, wyjczania pomp oraz poziomu alarmowego — OCxgisiprzy
wystepowaniu przetwornika &hienia na ruroagigu ttocznym.

- Funkcja zdalnego zablokowania rownoczesnej peabyb wickszej ilaici pomp — funkcja niezllna w
przypadku wartéci zabezpieczenia glowego w ziczu kablowym na przepompowni, dobranego dla prsikpt
jednej pompy

- Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operatv danej chwili mae wykona tylko jeden rozkaz
(np. zahcz pomp nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazuzaovykona kolejny. Jest to zabezpieczenie przed wysy-
taniem nadmiernej ikzi rozkazow w jednej chwili.

- Wykresy szybkiego podglu — pozwalaj na podgid: pracy, spoczynku, awarii pomp,adu w okresie
ostatnich 2 godzin.

- Trendy historyczne — mbwos¢ sporadzania wykreséw: stanu pompago na doktadnej skali czasu w
wybranym okresie historycznym. W igej chwili istnieje maliwos¢ wykonania wydruku spogelzonego wykresu.

- Raporty — maliwo$¢ sporadzania raportow odroie: czasu pracy, ikzi zakcze, ilosci awarii, czasu
awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym sierdistorycznym. W kalej chwili istnieje maliwos¢
wykonania wydruku spogzlzonego zestawienia.

- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalreggsu pracy wybranej pompy na wybranym obiek-
cie lub uradzeniu

- funkcja konfigurowana przez operatora stacji itanjacej

- SMS - Dodatkowo system powinien usiwia¢ wysytanie wiadoméci SMS pod wskazany numer tele-
fonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na @ldiektach.

STANDARD MINIMALNY WYKONANIA SZAFY STEROWNICZEJ

Rozdzielnia Sterowania Pomp — wypgsiaie i funkcje szafy sterowniczej :

a) Obudowa szafy sterowniczej:

- wykonana z poliestru wzmocnionego palglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65, wspotc#gmnndarowo-
$ci mechanicznej IK 10 z uszczglRUR

- wyposaona w drzwi wewatrzne z tworzywa sztucznego, na ktéryglrainstalowane (na sitodruku obrazu pom-
powni): kontrolki: poprawnéci zasilania, awarii ogdélnej, awarii pompy nr 1,aivpompy nr 2, pracy pompy nr 1,
pracy pompy nr 2; wykcznik gtéwny zasilania, przgdznik trybu pracy pompowni Rzna — 0 — Automatyczna);
przyciski Startu i Stopu pompy w trybie praggznej; stacyjka z kluczem

- 0 wymiarach min. ;: 800(wysok&x600(szerokét)x300(gkbokasc)

- wyposaona w ptyt montazowg z blachy ocynkowanej o grufm 2mm

- Wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiachretrznych

- posadzona na cokole plastikowym, utheiajacym monta/demonta wszystkich kabli (np. zasilggych, od czuj-
nikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.zdeniecznéci demontau obudowy szafy sterowniczej

b) Urzadzenia elektryczne:

- modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE zsmyetlaczem LCD i klawiatuy posiadaicy co najmniej wyposee-
nie i mazliwosci wymienione w podpunkcie e)

- czujnik poprawnej kolejriei i zaniku faz

- ukfad grzejny 50W wraz z elektronicznym termaestat

- czteropolowe zabezpieczenie klasy C

- przetwornik pgdowy do monitorowania pdu pompy

- wytgcznik ré&znicowo-pgdowy czteropolowy 63A

- wytacznik gtéwny sié-agregat 60A

- gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowymaeynikiem

nadmiarowo-pgdowym klasy B10
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- wylgcznik silnikowy, jako zabezpieczenie k] pompy przed przegieniem i zanikiem nap€ia na dowolnej
fazie zasilajcej
- stycznik dla kadej pompy
- jednopolowy wy4cznik nadmiarowo pidowy klasy B dla fazy steragej
- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akuetorow
- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi yeégmi dla zasilania sygnatu
dzwickowego i optycznego
- przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)
- dla mocy> 5,5kW - rozruch soft-start
- wytacznik kraacowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej
- hermetyczny wycznik kraacowy otwarcia wlazu przepompowni
- stacyjka umedliwiajagca rozbrojenia obiektu
- sonda hydrostatyczna z wgjem pgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z dwomanaligami (sucho-
bieg i poziom alarmowy) oraz zflauchem ze stali nierdzewnej
- antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modutu teleymzinego (w przypadku wysokiego poziomu mocy sygnatu
GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesatthertaem na obudowie szafy sterowniczej)
- oSwietlenie wewgtrzne szafy
c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSRRS/EDGE do ktdérego wchaglmastpujgce sygnaty
(UWAGA!!l Wszystkie sygnaly binarne mapy¢ wyprowadzone z przekaikdw pomocniczych):
- Wefcia (24VDC):
- tryb pracy (Rczny/Automatyczny)
- zasilanie na obiekcie (\8#zone/Wy4czone)
- awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i yo#nika silnikowego
- awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i yo#nika silnikowego
- kontrola otwarcia drzwi i wtazu pompowni
- kontrola ptywaka suchobiegu
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania
- kontrola rozbrojenia stacyjki
- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) zabezmay bezpiecznikiem (32mA)
- Wyijécia (zahczanie przekanikdw napeciem 24VDC):
- zahczanie pompy nr 1
- zahczenie pompy nr 2
- zahczenie sygnatuavickowego syrenki alarmowej i sygnatu optycznego
d) Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:
- naprzemiengpprag pomp
- kontrok termikéw pompy i wydcznikéw silnikowych
- funkcje czyszczenia zbiornika — spompowaitiekow ponkej poziomu suchobiegu
— tylko dla pracy ¢cznej
- w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prpempowni w oparciu o sygnat z dwdch ptywakdow
e) Wytyczne odninie wyposaenia i maliwosci modutu telemetrycznego
GSM/GPRS/EDGE :
a) Wyposaenie:
- sterownik pracy przepompowni programowalny z wiwanym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewnigy dwukierunkow wymiare danych
- zintegrowany wywietlacz LCD o wysokim kont&gie umaliwiajgcy prag w
bezpdrednim dwietleniu promieniami stonecznymi
- min.16 we§¢ binarnych
- min.12 wyg¢ binarnych
- 1 wefcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — dotqguaénia sondy hydrostatycznej na podstawie,
ktorej uruchamianeagspompy
- 2 wefcia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — ddguzenia przektadnikéw pdowych
- 1 wefcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — readaly do podiczenia przeptywomierza
- 1 wefcie analogowe 0...10V — jako rezerwa
- komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z olaghugtokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
- wejscia licznikowe
- kontrolki:
- zasilania sterownika
- poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
- poprawndci zalogowania sterownika do sieci GSM:

e _ nie zalogowany

e _ zalogowany
- poprawndci zalogowania do sieci GPRS:
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_ logowanie do sieci GPRS
__poprawnie zalogowany do sieci GPRS
_ brak lub zablokowana karta SIM
- aktywndgci portu szeregowego sterownika
- stopier ochrony 1P40
- temperatura pracy: -200 C...500 C
- wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensac;ji
- modut GSM/GPRS/EDGE
- hapkcie zasilania 24VDC
- gniazdo antenowe
- gniazdo karty SIM
- pomiar temperatury wewtrz sterownika
b) Mozliwosci:
- wysytanie zdarzeniowe petnego stanusdejwyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu telemetrycznegaosthcji
monitorupgcej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSWydzielonej sieci APN - wysytanie zdarzenio-
we wiadomdci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéarabwych na obiekcie
- sterowanie pragcobiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygagbtywakow i sondy hydrostatycznej i na
podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspasiiej przez operatora (START/STOP pompy, odstaiien
blokada pracy rownolegtej)
- sterowanie pracobiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkagzslanego ze stacji operatorskiej
- podghd i sygnalizowanie podstawowych informacji o dzmiai stanie przepompowni:
. brak karty SIM
. poprawné¢ PIN karty SIM
. bkedny PIN karty SIM
. zalogowanie do sieci GSM
. zalogowanie do sieci GPRS
. wefcia i wyjscia sterownika
. aktualny pozionéciekow w zbiorniku
. hastawiony poziom zgizenia pomp
. hastawiony poziom wytzenia pomp
10. nastawiony poziom dgizenia drugiej pompy
11. liczba zajczen kazdej z pomp
12. liczba godzin pracy kedej z pomp
13. pyd pobierany przez pompy
14. poziom sygnatu GSM wykrany w procentach
- zmiana podstawowych parametréw pracy przepompagymwczéniejszejautoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
1. poziomu zajczenia pomp
2. poziomu wyjczenia pomp
3. poziomu dajczenia drugiej pompy
4. zakresu pomiarowegaytej sondy hydrostatycznej
5. zakresu pomiarowegaytego przektadnika pdowego
- prezentacja na wwietlaczu LCD komunikatéw o bigcych awariach:
. kazdej z pomp
. zasilania
. wystpieniu poziomu suchobiegu
. Wyshpieniu poziomu przelewu
. blednym podiczeniu ptywakow
. sondy hydrostatycznej
. wiamaniu
- haprzemienna praca pomp dla jednakowego i¢hicia
- automatyczne przgtzanie pracujcej pompy po przekroczeniu maksymalnego
czasu pracy z niiwoscig wylaczenia opciji
- blokada zaiczenia pompy na podstawie minimalnego czasu poptmjpy —
redukuje czstotliwos¢ zahczer pomp, funkcja z mdiwoscia wylaczenia
- zliczanie czasu pracy kadej z pomp
- zliczanie liczby zajczen kazdej z pomp
- pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, nt.in
1. pobieranej mocy
2. zwytej energii
3. napécia na poszczegolnych fazach
- mozliwo$¢ podiczenia sygnatu wiamania do zegnznej, niezalenej centralki
alarmowej
f) Protokot komunikacji okrdony i zgodny z trybem pracy modutu MODBUS RTU

O©ooO~NOOTh, WNBE
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Szafy sterownicze maposiadd Certyfikat Zgodnéci CE, oraz petny raport z batlav zakresie kompaty-
bilnosci elektromagnetycznej zgodnie z dyrektywami EMEEC . W celu funkcjonowania systemu konieczne
jest dostarczenie kart SIM, w ktéryclkdzie aktywna ustuga pakietowej transmisji danychRGRze statycznym
adresem IP. Dostawca przepompovitiekdw wraz z szafami sterowniczymi zawi@mjmi oprogramowanie ist-
niejacego systemem monitoringu musi posiadépubliczi sieZ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostaw
niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostasystemu monitoringu.

Branza konstrukcyjno-budowlana
Ogrodzenie przepompowni P:

- powierzchnia zabudowy —27,9m2

- powierzchnia utwardzona —22,6m2

Przedmiotem opracowania jest budowa ogrodzeniepernpownisciekOw oznaczonej w projekcie zago-
spodarowania terenu jako przepompownia P.

Fundamenty pod ogrodzenie przepompowni wykga&o monolityczne, wylewane z betonu B-15, zbro-
jone stad A-ll (prety gtowne) i A-O (pety konstrukcyjne — strzemiona). Stosawaeton z dodatkiensrodkéw
uszczelniggcych dla uzyskania stopnia wodoszczétmav4.

Wykona stupki zelbetowe o przekroju 30x30cm, posadowione 1,0mzepioziomu terenu, na zZegg-
czonym gruncie rodzimym gnym. W przypadku wyspowania gruntéw o stabych parametrach technicznych,
wykona podktad z chudego betonu gr. 10cm. Stupki do pomia-0,14m ponad grunt zazbtaizterema itami
srednicy @12mm oraz strzemionandrednicy gemm w rozstawie max. 25cm. Z fundamentu stupka ayadzt
cztery pety (startery)srednicy@lOmm, zagibione w fundamencie na 50cm, gfgi strzemionamirednicygémm w
rozstawie co 20cm, do wykonania rdzenia stupkaojémie rdzenia stupka obmuroévevarstwy cegty klinkierowej
gr. 12cm na zaprawie cementowo-wapiennej pozosigovustk wewngtrz o przekroju 14x14cm. Po wymurowa-
niu zewrgtrznej warstwy stupka, jego wtize, wczéniej juz zazbrojone, wylabetonem B-15. Nagpnie utazy¢ na
warstwie zaprawy cementowo-wapiennej ezklnkierowg z elementéw gotowych.

Scianks ogrodzeniow naley wymurowa na podwalinie betonowej, monolitycznej, wylandpetonu B-
15 (stosowa beton z dodatkiensrodkéw uszczelniapych dla uzyskania stopnia wodoszczétmdN4), zbrojonej
stah A-Il (prety gtbwne — 6 szt.) oraz A-O (strzemiona w rozsea®0cm), zagbionej w gruncie na 60cm. Podwa-
ling nalezy polaczy¢ monolitycznie z fundamentami stupkéw, wpuszgeggj zbrojenie w przekroj stupkoéw. Cato
fundamentéw, tj. zaréwno fundament pod stupki jabdwaliny zazbrdii zalewa jednoczénie.

Na wylanej podwalinie wymurowascianki ogrodzeniowe gr. 12cm z cegty klinkierowej raprawie cementowo—
wapiennej.Scianke zakaczy¢ czapl klinkierows z elementow gotowych uktadanych na zaprawie ceomen
wapiennej.Do wykonana e&i ogrodzenia z elementow stalowych, w celu gimoenia mocowania stupkow sta-
lowych ogrodzenia, do podwaliny w czasie jej wylaiga zatopé w podwalinie w miejscach mocowania tych stup-
kéw marki stalowe z blachy gr. 5mm zsamisrednicy 10mm i dtugdci 20cm, o wymiarach unitiwiajacych
przyspawanie stupka do zatopionej marki. W przypadastosowanidrodkéw uszczelniapych beton - nie ma
konieczndci wykonywania izolacji przeciwwilgociowej fundanm@ém. Dopuszcza sijedynie maliwos¢ wykona-
nia izolacji pionowej tylko na powierzchni pionowlandamentéw pouej gruntu.

Od frontu przepompowni wykothagrodzenie stalowe o0 wys. 130cm z profilu staloavegrzekroju
60mm x 60mm z ptem stalowym fi20mm wewgtrz. Profile ogrodzeniowe zamocoéva jednej strony do stupkow
betonowych, a z drugiej do stupkéw metalowych Zipraamknitego 160mm x 160mm. Stupki metalowe wypo-
sazy¢ w zawiasy, na ktérych umiei¢ dwuskrzydtovg brane stalows 0 wym. 300cm x 130cm, z zamkniem na
ktédke. Brant wykona z profilu stalowego o przekroju 60mm x 60mm ztem stalowym fi20mm wewgtrz.

Wszystkie elementy metalowe przed zamontowanideiynacynkowa, a po zamontowaniu pomalotva
dwukrotnie gruntoemadiakrylowg w kolorze grafitowym.

Teren wewantrz ogrodzenia przepompowni do krgwika betonowego najazdowego 15cm x 22cm wyko-
naé jako utwardzony o konstrukcji:

- warstwascieralna - kostka granitowa -gr. 15/17cm

- podsypka cementowo—piaskowa 1:4 - gr. 5cm
- podbudowa pomocnicza z kruszywa famanego

stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm 16cm

- warstwa odgczapca z piasku -gr. 15cm

UWAGI OGOLNE

Roboty budowlane nmima rozpoczé po uprawomocnieniu sidecyzji o pozwoleniu na budeworaz po
ustanowieniu kierownika budowy zgodnie z Usjairawo Budowlane. Roboty budowlane mgl@rowadzé pod
stalym nadzorem uprawnionego kierownika budowyaghpwaniem wymaganych norm i przepisbw w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych (Dz.U. Nr 47, poz. 401) oraz w zakresie
warunkow technicznych (Dz.U. Nr 75). Odbiory rolpdbwadzé zgodnie z wytycznymi okéonymi stosownymi
warunkami oraz ,Warunkami technicznymi wykonan@bioru rob6t budowlano — mortawvych” — cz. IV.

Przebieg sieci kanalizacji sanitarnej i odcinkowyyczy, spadkisrednice oraz lokaliza¢jstudnie rewi-
zyjnych i przepompowniciekdédw sanitarnych przedstawiono na projekcie zagdarowania terenu dmizonym do
opisu technicznego. Trasa rurggdw powinna by geodezyjnie wytyczona przed rozpeciem robét, a przed za-
sypaniem wykopOw naly wykona inwentaryzag powykonawcg przebiegu sieci, odcinkéw pragzy i rzd-
nych posadowienia przewoddw, studni rewizyjnychziepompowniciekow.
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Przed przysipieniem do robot nakly zawiadomt wiascicieli uzbrojenia podziemnego o terminie i zakeesi
rozpoczcia robét, zgodnie z téeig zahczonych uzgodnie

Wszystkie napotkane, niezainwentaryzowane siedytjgpcza traktowd jako czynne, powiadamigj o ich
odkryciu ewentualnychaytkownikow i uzgadniajc z nimi sposéb zabezpieczenia lub likwidacji.

Wykopy pod rurocijgi do gkbokadici 1,5m wykonywa jako nieszalowane o skarpach pionowych. Wykopy
0 gkbokasci wickszej naley wykonywa w terenie niezurbanizowanym jako szerokoprzestreem nachyleniu
skarp widciwym dla klasy gruntu oraz jako szalowane o skelgaionowych w ulicach i przy zlgniu do istniej-
cej zabudowy. Zabezpieczerieian wykopow wykonywéa szalunkami systemowymi przystosowanymi debgt
kosci wykopu max.6,0m zgodnie z nogniPN-68/B-06050. Wszystkie wykopy powinny dwykonywane bez
zbednego ich przegbiania.

W miejscach wyspowania wéd gruntowych podczas prowadzenia rokghaiych w zalenosci od po-
ziomu i intensywnéci naptywu wody stosowaobudowy szczelne wykopOw oraz igtofiltry wspotpuace z agre-
gatem pompowym wspomaganym pompami zapuszczonyapolednio do wykopu lub stosowaobudowy
szczelne wykopdéw z odwodnieniem pompami szlamowaapiuszczanymi bezpednio do wykopu.

Podczas prowadzonych robdt ziemnych naleachowywé szczeg6la uwag: przy zblizeniu wykonywa-
nych sieci i przyjczy z uzbrojeniem podziemnym, a wszystkie robotphebie istniejcego uzbrojenia nalg
wykonywat recznie.

W miejscach skrzzowania projektowanych sieci i odcinkow pragty sanitarnych z przewodami elek-
trycznymi, na istnigjcych kablach elektrycznych najezamontowé dwudzielne rury ostonowe @ednicy wynika-
jacej z przekroju przewodu elektrycznego i disgoobejmujcej odcinek min. 1,0m poza kradé zewretrzm
przewodu z kadej strony.

W przypadku rozbimosci posadowienia kxnych istniejcego uzbrojenia podziemnego od zalaych w
projekcie wykonawczym natg dalszy sposdb prowadzenia prac ziemnych éstafprojektantem. Odcinek sieci
wodocihgowej i sieci ttocznej kanalizacji sanitarnej osjpktowanego ronda do ul. Ustugowej, prowédai pro-
jektowanym odgbnym opracowaniem nasypie drogowym. Przewody ukladed przepustem drogowym zaizolo-
wa¢ termicznie obudowz polistyrenu ekstrudowanego.

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i athi sieci
wodocigowych” oraz zgodnie z "Warunkami technicznymi wgkaia i odbioru sieci kanalizacyjnych” wydanymi
przez ,COBRTI INSTAL".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do rob6t

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkicheywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustdlireceptue.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rginych zataonych faw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowéai utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowigi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikOw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwigksze nk 0,1 m,
- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,
- odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracga+ 5 cm,
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- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem g&lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdéine" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robot przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV ,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-05.00.00 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni drogowychagaanych z budowsieci wodocigowej i kanalizacji sanitar-
nej.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jessast@na jako dokument przetargowy i kontraktowyyprz
zlecaniu i realizacji rob6t dla zadanidJzbrojenie terenéw po bylych Zaktadach Przemyskmuiaczanego w
ltawie w zakresie budowy sieci wodggbwej i sieci kanalizacji sanitarnej "
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1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipmigstosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.3.2.Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktorej viamsscieralna wykonana jest z tlucznia becia lepisz-
Cza czy spoiwa.

1.3.3.Thuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkd ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.3.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymaganiabg” .

1.4.0go6Ine wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagargaloe” .

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew STWIORB S-M-01.00.00
-~Wymagania ogélne”

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektows

Materiaty do wykonania rob6t powinny byggodne z ustaleniami STWIORB.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctmczniowej wg PN-S-96023 [20}s

— kruszywo tamane zwykie - ttlucézeé kliniec, wg PN-B-11112 [15],

- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113
[16],

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania

Wymagania dla ttucznia i kica klasy 1l i lll wedtug PN-B-11112

Lp. WiasCiwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralndg¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei

ne:
- w tluczniu 35 50
- wklincu 40 50

b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy|w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotow,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeotmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezp&redniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-H
11112 [15], nie wjcej niz:
- w klincu, 30 nie

- w tluczniu nie bada si bada s}

Wymagania dla ttucznia i Kica gatunku 2, wedlug PN-B-11112
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Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie vgicej niz:

- w tluczniu 3

- w klincu 4
b) zawart@¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %

(m/m), nie mniej ni: 75
C) zawartd¢ podziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nie

wigcej niz: 15
d) zawarté¢ nadziarna w tluczniu lub Kcu, % (m/m), nie

wigcej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszcaeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wdej niz: 0.2
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub Kcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejaiza

Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulovyavge PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wihasciwosci . mieszanki
miatu drobnej
granulowa-
nej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12
ST 0,5 0,1
[6], % (m/m), nie wgcej niz:
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszcaeorganicznych, wg PN-B-

06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa | wzorcowa

4 | Zawartd@¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/n), 20 15
nie wiecej niz:

5 | Zawarta¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxi bada s

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia nawierzchni me by studzienna lub z wodagow, bez specjalnych
wymagah.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgutoducentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przezdyniera.

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscig korzystania z nagbujacego
sprztu:

— uktadarek lub réwniarek do ré@elania ttucznia,
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- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowysnn@jmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o naci-
sku jednostkowym watu wibrggego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfm

- przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonychirzdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotysgee transportu podano w STWIORB S-M-01.00.00 ,Wynmagagdlne”.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty do wykonania robd4t nana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innynetiagami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszenie

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB 84vB0.00 ,Wymagania ogdlne” .

5.2. Roboty nawierzchniowe

Konstrukcja nawierzchni typu Polbruk:

- warstwascieralna - kostka brukowa betonowa - gr. 6cm
- podsypka cementowo — piaskowa 1:4 - gr. 3cm
- podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm 16cm

- warstwa odgczapca z piasku -gr. 15cm

Technologia wykonania nawierzchnia z kostki granitave; :

Etap | - przygotowanie

1. Wytyczenie ksztattu .

2. Wykonanie wykopu odpowiedniejefplokas¢ oraz przygotowanie podbudowy.eBbkas¢ wykopu zaley od
przeznaczenia nawierzchni, przepuszczanpodiaza i wielkasci zastosowanej kostki:

* powierzchnie mato obgtane podczasaytkowania na gruntach przepuszczalnych nie wymagagbu-
dowy, przy zastosowaniu kostki 4+6 cm wykop powinmiet 15 cm gébokasici, z& przy zastosowaniu
kostki 8+10 cm - 20 cm;

* glebokas¢ wykopu w gruntach nieprzepuszczalnych powinieneggnok. 35 cm przy kostce 4+6 cm i 40
cm przy kostce 8+10 cm.

e Kkostke ukltada na 20 cm podsypce z thucznia lilwiru kamiennego

Etap Il - kravezniki

Krawezniki uktada wzdhuz krawedzi wykopu lub w rowkach wyetych w podbudowie. Ukladaje na podsypce
cementowo-piaskowej lub warstwie chudego betonu.

Etap Il - nawierzchnia

1. Wykonanie podkiadu

Grubas¢ warstwy podkiadu zaky od wielkdci kostki:

e 10 cm piasku lub podsypki cementowo-piaskowej (@pprcjach 1:12) - przy zastosowaniu kostki mniej-
szej 4+6 cm,

e 15 cm piasku lub podsypki cementowo-piaskowej (@pprcjach 1:12) - przy kostce 8+10 cm.

2. Ukladanie elementéw nawierzchni:
* na rozprowadzonym kielpipodkiadzie uktada- podbijagc gumowym miotkiem - elementy nawierzchni,
kontrolujgc stale poziomig, czy nawierzchnia jest réwna i czy ma odpowiegsidek,
e po utazeniu nawierzchni szczeliny zasypgiaskiem lub drobnymwirem granitowym o frakcji 0-0,4 cm i
zalat wodg
e szczeliny wypelni zapravg cementowo-piaskoav(w proporcjach 1:3), uzyskag w ten sposéb na-
wierzchng nieprzepuszczain
Etap IV - wykaczenie
1. Usuna¢ zabrudzenia z nawierzchniywajac kwasu solnego lub innycéhodkéw do usuwania zanieczyszaze
kamienia,
2. Zabezpieczynawierzchrng impregnatami. Ochroni to kangi@rzed zabrudzeniami (oleje, smary, itp.) i utrwali
jego naturalne pkno.

Teren wewntrz ogrodzenia przepompowni do krawika betonowego najazdowego 15cm x 22cm wyko-
na jako utwardzony o konstrukciji:
- warstwascieralna - kostka granitowa -gr. 15/17cm
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- podsypka cementowo—piaskowa 1:4 - gr. 5cm
- podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego stabibimego mechanicznie 0/31,5 mm - gr. 15cm
- warstwa odgczapca z piasku -gr. 15cm
Podbudowa / nawierzchnia z tlucznia

Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach. Kruszywo grube powin-
no by rozkladane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu uktadarki albo réwniarki. Grulé roztozonej
warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zggzczeniu i zaklinowaniu aginigto grubgé projekto-
warg. Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszymnBO kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powiroapocaé
sie od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Za-
geszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popraes powinno rozpocg sic od dolnej krawdzi i przesu-
wa¢ pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobér walca gtadkiego w
zaleznosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy

Twardads¢ i wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przestagic tworzy¢ fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierida od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,07%daom przy ciglym zagszczaniu walcem statycznym gtad-
kim. Warstwy dolnej (o ile uktadagsna niej od razu warstngérmg) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie mgdzy ziarnami tlucznia powodaljlepsze zwjzanie obu warstw ze sgpbNatomiast gérn warstve
nalezy klinowat tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapig kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mena uwaaé za zak@czone, jéli nie pojawiaj si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kru-
szywa przed watami.

Jeli nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszyweabggo nalgy dodawa row-
niez miat. W przypadku zaggzczania kruszywa sptem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku fexbt-
kowym watu wibrugcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostko-
wym co najmniej 16 kN/R), zagszczenie naley przeprowadzawediug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz
bez skrapiania kruszywa wgd_iczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecagsustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgpldba, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijrie
byta zagszczana urzeniami wibracyjnymi, powinna Byrownomiernie zajdzana (dogszczona) przez samo-
chody na calej jej szeroka w okresie od 2 do 6 tygodni, w zveku z czym zaleca sprzekladanie ruchu naznde
pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB S-M-00.00.00 ,Wymaganigime” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykérn@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robo6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie wia-
sciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robét przy budowie nawierzchni thucznionalegzy kontrolowa z czstotliwoscia podan ponizej, nasg-

pujace wigciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawastozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawaré ziarn nieforemnych w kruszy-
wie - co najmniej 1 raz na dziennej dziatce robpezgym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypada-
jaca na jedno badanie powinna wyro800 nf,

b) scieralngé¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporng kruszywa na dziatlanie mrozu - przyzkej zmianie
zrédta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierd w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny

by¢ na biegco przekazywane kynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrgeg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny kywykonane

przez Wykonawe z czstotliwoscig gwarantuica zachowanie jakiei robot i zawsze w przypadku zmiampdta
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pobierania materiatéw oraz na polecenigyhiera. Prébki do badgpetnych powinny by pobierane przez Wyko-
nawe: w sposob losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

6.4.1Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwoch lo-
sowo wybranych punktach naxij dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 400°ma-
wierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej gréticnawierzchni nie powinny przekracza 10%

6.4.2Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych pozostatych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy

L Wyszczegoblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
P i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ Roéwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
. co 100 m i w charakterystycznych punktach
5 | Rzdne wysokéciowe niwelety
6 | Uksztaltowanie osi w planie €0 100 m
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaaed§
dziatce roboczej, lecz nie rzadziez maz na
400 nf
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej nk raz na 2000 m
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@ania osi w planie natg wyko-
nat w punktach gtéwnych tukéw poziomych: na paika krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kdcu kazdego tuku poziomego

6.4.3R6wna¢ nawierzchni

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrovy tatg, zgodnie z nornBN-68/8931-04 [24].
Nieréwnadici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrove fata, zgodnie z normnBN-68/8931-04 [24].

Nieréwnasci nawierzchni nie powinny przekra@zab mm
6.4.4Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tugamhinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj
+ 0,5%.

6.4.5 Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.4.6Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie mie by przesurgta w stosunku do osi projektowanej acegj niz £ 5 cm.
6.4. 7.Szerokdé¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.5.1.Niewtasciwe uziarnienie i wisciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji ansbdrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetnigge wymaga zostan wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je
na wiaciwe, na wlasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni
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Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazmjeksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w
niniejszej ST powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagatba¢ warstwy, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
oboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po igkomaniu nagfpi ponowny pomiar i ocena.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnosé nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej §ruosci, zalecone przez khyniera.

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekk@redni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej najeuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modaku
ksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatceniarmoinych przy gyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy

0d22 My 1ML < 22).

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawdkawtedy, gdy zarienie nénosci nawierzchni wynikio z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest 1m2 ( jeden metr kwadratowy)8. ODBIOR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB S-M30D0 ,Wymagania ogélne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano wSTWIORB S-M-01.00.00 ,Wymagania ogdine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mnawierzchni thuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robdét,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- rozilozenie warstwy kruszywa grubego (pospoiki lub ttuezilinca),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropient@iyi zagszczenie

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. S-M-01.00.00 Wymagania ogélne

3. S-01.00.00 Roboty ziemne
10.2. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaledziat, nazwy i
okreslenia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieghdigiosci woda

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici nasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanieralngci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie myythatagici kamienia na
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11.

12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.

24,

Cwo®

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-20
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42

PN-B-11104
PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101

PN-S-96023

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

uderzenie (zweiztosc)

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartci za-
nieczyszcze obcych

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarno-
wego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
$ci metody bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporno-
sci metod, krystalizacji

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarti za-
nieczyszcze organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni
drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natoeallo nawierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechneggtihu. Sklad, wymagania
i ocena zgodnii

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowywani

Oznaczanie wskia piaskowego

Oznaczanie modutu odksztalceawaierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré&@npawierzchni plano-
grafem i ta.

46



